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4.1.3 Relative Häufigkeit und Wahrscheinlichkeit . . . . . . . . . . . . . . . . 283

4.1.4 Das Additionsgesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 285

4.1.5 Das Multiplikationsgesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 286

4.1.6 Bedingte Wahrscheinlichkeiten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 286

4.1.7 Verteilungs- und Dichtefunktion diskreter Zufallsgrößen . . . . . . . . . 288
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5.3.5 Distanz in Generatormatrix und Prüfmatrix . . . . . . . . . . . . . . . . 388

5.3.6 Rechenoperationen mit Schieberegistern . . . . . . . . . . . . . . . . . . 389

5.4 Codierung und Decodierung von zyklischen Codes . . . . . . . . . . . . . . . . 393

5.4.1 Syndromberechnung bei zyklischen Codes . . . . . . . . . . . . . . . . 394

5.4.2 Decodierung von zyklischen Codes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 396

5.4.3 Decodierung eines zweifehlerkorrigierenden Codes . . . . . . . . . . . . 399

5.4.4 Kürzen von zyklischen Codes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 401
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