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Lösung 12: Wheatstonebrücke . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 87

Lösung 13: Lorentzkraft . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 89

Lösung 14: Effektivwert . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 90

Lösung 15: Oszilloskop . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 92

Lösung 16: Induktion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 93

Lösung 17: Kondensatoraufladung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 93

Lösung 18: RC–Glied . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 94

Lösung 19: Impulse auf Leitungen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 95
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Lösung 54: Übergangsfunktion des JK–Flipflop . . . . . . . . . . . . . . . . 176

Lösung 55: JK–Master–Slave–Kippglied . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177

Lösung 56: D–Kippglied mit Taktflankensteuerung . . . . . . . . . . . . . . . 178



viii Inhaltsverzeichnis

6 Schaltwerke 179

Lösung 57: Schaltwerk mit JK–Flipflops . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 179

Lösung 58: Asynchrones Schaltwerk . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 180

Lösung 59: 2–Bit–Synchronzähler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 183

Lösung 60: 3–Bit–Synchronzähler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 183

Lösung 61: Medvedev–Automaten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185

Lösung 62: Johnsonzähler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185

Lösung 63: Serienaddierer . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 186

Lösung 64: Entwurfsschritte . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188

Lösung 65: Synchronzähler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 191

Lösung 66: Modulo–4 Zähler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 192

Lösung 67: Zustandsautomaten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 196

Lösung 68: Schieberegister . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 199

Lösung 69: Mikroprogrammsteuerwerk . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 201

Lösung 70: 4–Bit Synchronzähler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 202

Lösung 71: Umschaltbarer 3–Bit–Synchronzähler . . . . . . . . . . . . . . . . 202

Lösung 72: PLA–Baustein . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204

Lösung 73: 8421–BCD–Code Tester . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 206

7 Computertechnik 212

Lösung 74: Maximale Taktfrequenz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 212

Lösung 75: Operationswerk . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 212

Lösung 76: Dualzahlen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 213

Lösung 77: Hexadezimalzahlen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 213

Lösung 78: Umwandlung natürlicher Zahlen . . . . . . . . . . . . . . . . . . 214

Lösung 79: Umwandlung gebrochener Zahlen . . . . . . . . . . . . . . . . . . 215

Lösung 80: Subtraktion von Dualzahlen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 216

Lösung 81: Zweierkomplement . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 217

Lösung 82: Subtraktionsprogramm . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 219

Lösung 83: Multiplikation und Division in dualer Darstellung . . . . . . . . . 219

Lösung 84: Multiplikationsprogramm . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 220
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