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A.10 The Poincaré Inequality . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 501

Appendix B. Fast Fourier Transforms . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 503

Appendix C. Iterative Methods for Linear Systems . . . . . . . . . . . 509
C.1 A Gentle Approach to Iterative Methods . . . . . . . . . . . . . . . . . . 509
C.2 Descent Methods for Symmetric Problems . . . . . . . . . . . . . . . . . 513
C.3 Krylov Methods for Nonsymmetric Problems . . . . . . . . . . . . . . . 518



XVI Contents

Appendix D. Time Discretizations . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 525
D.1 Notation and Stability Definitions . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 525
D.2 Standard ODE Methods . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 528

D.2.1 Leap Frog Method . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 529
D.2.2 Adams–Bashforth Methods . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 529
D.2.3 Adams–Moulton Methods . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 531
D.2.4 Backwards-Difference Formulas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 533
D.2.5 Runge–Kutta Methods . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 534

D.3 Low-Storage Schemes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 535

Appendix E. Supplementary Material . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 537
E.1 Numerical Solution of the Generalized Eigenvalue Problem . . 537
E.2 Tau Correction for the Kleiser–Schumann Method . . . . . . . . . . 539
E.3 The Piola Transform . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 541

References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 544


