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16.1 Singuläre Punkte und invariante Mannigfaltigkeiten . . . . . . . . . . 320
16.2 Bifurkationen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 328
16.3 Super- und subharmonische Schwingungen . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337
16.4 Attraktoren und deterministisches Chaos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 340

Literaturverzeichnis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 347

Sachverzeichnis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 353


