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Vorwort

Praktische Bücher über Mikrocontroller behandeln üblicherweise einen ganz 
bestimmten Typ, der dementsprechend programmiert und eingesetzt wird. Lehr-
bücher über Mikrocontroller konzentrieren sich fast ausschließlich auf theoreti-
sche Gesichtspunkte, gehören nicht selten »zur trockenen Materie« und lassen 
einen aktuellen Praxisbezug oft vermissen. Mit diesem Buch wird versucht Theo-
rie und Praxis anschaulich zu verbinden, wobei verschiedenste aktuelle Mikro-
controller und Boards zum Einsatz kommen, die sowohl erläutert als auch einge-
setzt werden.

Das erste Buch, das ich geschrieben habe, hat den Titel Intel-8096-Microcon-
troller-Familie – Ein Handbuch für Programmierer und Systementwickler aus 
dem Jahre 1989. Der Intel 8096 war der erste 16-Bit-Microcontroller und wurde 
insbesondere für Embedded Systems wie beispielsweise bei Motorsteuerungen 
häufig eingesetzt. Fast 25 Jahre oder auch ca. 50 Bücher später, die sich vorwie-
gend mit PC- und Netzwerktechnik beschäftigt haben, also wieder ein Mikrocon-
trollerbuch. 

Die Grundfunktionalität eines Mikrocontrollers hat sich in der Zwischenzeit 
zwar kaum verändert, allerdings ist diese Thematik nun nicht mehr allein den 
Programmierern und Systementwicklern vorbehalten, was insbesondere der 
Arduino- und der Raspberry-Pi-Plattform zu verdanken ist, die es mit einem fast 
spielerischen Ansatz erlauben, dass jedermann kostengünstig Projekte verwirkli-
chen kann, die einen Mikrocontroller oder auch einen Single-Board-Computer 
einsetzen. Wer bereits erste Erfahrungen mit diesen oder ähnlichen Systemen 
gesammelt hat und weiter in die Elektronik und Programmierung einsteigen 
möchte, der kann mit diesem Buch auf einen verlässlichen Ratgeber und Leitfa-
den zurückgreifen. 

Die ersten Kapitel sind durchaus für Anfänger geeignet. Der Schwierigkeits-
grad wird im Verlauf des Buches zunehmend höher, was der Tatsache geschuldet 



Vorwortvi

ist, dass die Funktionen der Einheiten, wie für das Energy Harvesting oder auch 
für Funksysteme notwendig sind, eben komplexer sind. Wer sich jedoch von 
Kapitel zu Kapitel »hocharbeitet«, wird zunehmend auch die komplizierteren 
Zusammenhänge erschließen können. Der Profi wird hingegen meist selektiv 
direkt die für ihn interessanten Teile anvisieren, weil sich das Buch vom Aufbau 
her auch als Nachschlagewerk eignet.  

Klaus Dembowski �
Februar 2014
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